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概要 

 去年の取り組み 

 今年の取り組み 

 まとめ 



去年の取り組み 

 操舵系の安定化 

 Xbeeリアルタイムログ 

 基板のプリント基板化 

 機速計の製作 

 回転数計の製作 



操舵系 安定化を目指して 

不安定な操舵系… 

原因はノイズや電源問題等々 

そこで！！ 



操舵系 安定化を目指して 

 PWM方式とコマンド方式 

コマンド方式(RS-485通信) 

• ノイズに強い 

• マイコンの処理負荷の軽減 

PWM方式 

パルス幅変調方式(pulse width modulation) 

参考資料 １）RS-485 waveform.svg 

角度を命令 



操舵系 安定化を目指して 

 サーボモータへの信号線 

 分散電源 

電池 

電池 

電池 

サーボモータ サーボモータ 

サーボモータ 

サーボモータ 

制御基板 

電源供給の安定化 

ノイズ対策 

２線シールド線を使用 



操舵系 結果 

操舵系の安定化を達成。 

時に目立ったトラブルはありませんでした。 



Xbeeリアルタイムログ 

パイロットの操舵状況や 

機体の状態をリアルタイムで設計者のパソコンへ 



Xbeeリアルタイムログ 

製作したソフトウェア 



Xbeeリアルタイムログ 

記念飛行のログデータ(長距離試験２本目) 



機速計の製作  

製作した機速計 

ロータリーエンコーダを使用 

増幅基板(OPアンプ) 

概要図 

扇風機+TF時に風速計で補正 

精度の保証ができない… 



回転数計の製作 

 一昨年と同じ磁気式回転数計を製作 

しかし……… 

センサの反応が悪く回転数は取得できず 

センサを別のものに交換しても同じ 

よって、磁気式回転数計を断念 

原因の推測 

一昨年より磁石がセンサの前を通過する速度が早いなどか？？ 



その他 操縦桿 

 エレベータの操縦桿の仕組みを検討 

今までの操縦桿は操舵しにくいのでは？？ 

マウスホイール式に変更 

But…. 
かえって操作しづらい 

元のスライド可変抵抗式に 



その他 プリント基板 

＜基板のプリント基板化＞ 

サンハヤトの感光基板を使い、エッチングで製作 

配線パタンはeagle CADで作成 

基板の小型化、軽量化を目指して 



昨年の製作のまとめ 

 操舵系の安定化に成功 

 Xbeeリアルタイムログ成功 

 操縦桿、機速計は一昨年と同じ方式に 

 回転数計は搭載を断念 

 基板のプリント基板化成功 

 



操舵系 

 去年の操舵系をほぼそのまま利用 

電池 

電池 

電池 

サーボモータ サーボモータ 

サーボモータ 

サーボモータ 

制御基板 

＋基板のモジュール化で整備性UPと更なる小型化、軽量化を計る 



機速計 

 去年からの変更はなし 

ただし、 

きちんと風洞で補正をする 

取得データの信頼性の向上 



今年の取り組み 



回転数計 

 磁気式から光学式へ 

磁気センサで回転数の取得ができなかった 

フォトインタラプタを使った光学式回転数計へ 

フォトインタラプタ 
方式変更のメリットは回転数の取得だけではない！！ 

駆動部の脈動が見れるかもしれない 

ペラシャフトのクラック診断ができるかもしれない 

    などなど 



高度計 

超音波式をメインに製作 

＜理由＞ 

数センチ単位の精度が出せるモジュールがある 

気圧式は信頼性が低い 

ただし、 

気圧式高度計も試験的に製作＋試用 

参考資料 2) 超音波センサモジュール 



ジャイロセンサ・GPS 

マイクロインフィニティ社のジャイロセンサ 

キャリブレーション(補正)不要 

機体のピッチとロールを取得したい 

GPSで鳥人間コンテスト本番の軌跡をログとして残す 

次年度につなげるデータを 

<ジャイロセンサ> 

<GPS> 



接地センサ 

 前後両輪にスイッチ式のものを接地予定 

 機体の重心位置が適正か調べるなどに利用可能 

＋パイロットへのデータが増やせる 



ログ 

 去年製作したXbeeリアルタイムログを改良 

エレベータとラダーのニュートラル調整etcもソフトから 

情報の表示方法やログの自動編集機能なども考えています 
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